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Capaian CPL-PRODI yang dibebankan pada MK
Pembelajaran (CP) CPL3 Mampu menemukan sumber masalah rekayasa pada bidang Teknik Elektro melalui proses penyelidikan, analisis, interpretasi data dan informasi berdasarkan prinsip-
prinsip rekayasa
CPL4 Mampu mengidentifikasi, merumuskan dan menyelesaikan permasalahan dibidang Teknik Elektro
CPL5 Mampu merancang dan mendesain sistem di bidang Teknik Elektro dengan mempertimbangkan aspek keandalan, ekonomis dan kemudahan penerapan
CPL6 Mampu memilih dan memanfaatkan komputasi atau teknologi informasi dalam melakukan rekayasa dibidang Teknik Elektro
Capaian Pembelajaran Mata Kuliah (CPMK)
CPMK 3-9 Mahasiswa mampu memahami fungsi otomatisasi pada industri
CPMK 4-17 Mahasiswa mampu memahami arsitektur dan fungsi dari PLC
CPMK 5-8 Mahasiswa mampu memahami struktur program PLC dan melakukan programming
CPMK 6-11 Mahasiswa mampu menganalisis permasalahan dan merancang menggunakan PLC
Kemampuan akhir tiap tahapan belajar (Sub-CPMK) \
Sub CPMK 3-9-1 Mahasiswa mampu memahami tentangmacam-macam alatotomasi yang digunakan pada industri
Sub CPMK 4-17-1 | Mahasiswa mampu memahami tentang arsitektur PLC
Sub CPMK 5-8-1 Mahasiswa mampu melakukan programming dengan PLC
Sub CPMK 6-11-1 | Mahasiswa mampu mendesain sistem berbasis PLC

Deskripsi Singkat MK Mampu menguasai konsep teoritik, sains dan prinsip-prinsip rekayasa untuk mendapatkan pemahaman menyeluruh tentang prinsip-prinsip dasar kendali melaui pemikiran logis,
kritis, sistematis dan inovatif dengan menginternalisasi nilai, norma dan etika akademik.
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Kemampuan akhir tiap Integrasi dengan University Value / Penugasan Mahasiswa, [Pustaka] (%)
Mg Ke- tahapan belajar Nilai AIK dan keilmuan lainnya, [ Estimasi Waktu]
(Sub-CPMK) Penelitian dan Pengabdian Indikator Kriteria & Bentuk Pembelajaran Luring | Pembelajaran
(offline) Daring
(online)
(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9)
1 Sub CPMK 3-9-1: 1. Jurnal Nasional : Mahasiswa mampu Kriteria: Jawaban benar Pendekatan:
Mahasiswa mampu Peningkatan Kompetensi menguraikan macam- memiliki skor maksimal KontekstualMeto
memahami tentang Pengetahuan PLC-Scada Di macam alat otomasi de: Pembelajaran
macam-macam alat SMK Nahdlatul Ulama yang digunakanpada langsungStrategi:
otomasi yang digunakan Gresik, DIMAS: Jurnal industri Ekspositori
pada industri [C2] Pengabdian Masyarakat 2% 50
(Sinta 5), Volume : 1 No.3, - .
2 Sub CPMK 4-17-1: Ags 2024, Hal.78 — 84 Mah§5|swa mampu Krlterl?\{ Jawaban' benar | pendekatan:
Maha5|swa.mampu 2 Jurnal Nasional : menjelaskan tentar.1g memiliki skor maksimal KonstruktivismeMet
memahami tentang PELATIHAN OUTSEAL- Programmable Logic ode:Pembelajaran
z;%%c:zweT?;)ieC)LFngli HAIWELL FOR PLC AND Controller(PLC) interaktifStrategi:
SCADA di SMKN 1 Inquiry
SINGOSARI MALANG, 2X50
3 Sub CPMK 4-17-1 : DedikasiMU : Journal of Mahasiswa mampu Kriteria: Jawaban benar | pendekatan:
Mahasiswa mampu Community Service (Sinta menganalisis memiliki skor maksimal KonstruktivismeMet
dapat melakukan 5), Volume : 5 No.2, Juni karakteristik PLCtipe ode:Pembelajaran
analisis pada 2023, Hal.192 — 198 CPM1A dan CPM2A



https://journal.umg.ac.id/index.php/kontribusia/index

karakteristik PLC tipe
CPM1A danCPM2A [C4]

Sub CPMK 4-17-1:
Mahasiswa mampu
melakukan analisis pada
karakteristik PLC tipe
CP1E danCP1L [C4]

Sub CPMK 4-17-1:
Mahasiswa mampu
melakukan analisis pada
karakteristik PLC tipe
CP1H [C4]

Sub CPMK 5-8-1:
Mahasiswa mampu
membuat tabel
pengalamatan
input/output CP1L pada
aplikasi Start- Stop
Lampu dengan Pengunci
menggunakan CX
Programmer [C3][P5]

Sub CPMK 5-8-1:
Mahasiswa mampu
memahami tentang CX
Programmer [C2]

3.

Jurnal Nasional :
PELATIHAN OUTSEAL-
HAIWELL PADA SMKN
MAMBAUL ULUM GRESIK,
DedikasiMU : Journal of
Community Service (Sinta
5), Volume : 4 No.3,
September 2022, Hal.290 —
296

Jurnal Nasional :
PEMBUATAN DAN
PEMROGRAMAN
MICROCONTROLLER
ATMEGA, DedikasiMU :
Journal of Community
Service (Sinta 5), Volume :
2 No.3, 2020, Hal.499 —
503

interaktifStrategi:
Inquiry
2 X 50

Mahasiswa mampu
menganalisis
karakteristik PLCtipe
CP1E dan CP1L

Kriteria: Jawaban benar
memiliki skor maksimal

Pendekatan:
KonstruktivismeMet
ode: Pembelajaran
interaktifStrategi:
Inquiry

2 X 50

Mahasiswa mampu

Kriteria: Jawaban benar

Pendekatan:

menganalisis memiliki skor maksimal KonstruktivismeMet
karakteristik PLC ode: Pembelajaran
tipe CP1H interaktifStrategi:
Inquiry
2 X 50
Mahasiswa mampu Kriteria: Jawaban benar | pendekatan:
menentukan alamat memiliki skor maksimal InduktifMetode:

input/output CP1L
pada aplikasi Start-
Stop Lampu dengan

Pembelajaran
interaktifStrateg

' i:Inquiry 2 X 50
Pengunci
menggunakan CX
Programmer
Mahasiswa mampu Kriteria: Jawaban benar | pendekatan:

menjelaskan
tentang CX
Programmer

memiliki skor maksimal

KonstruktivismeMet
ode: Pembelajaran
interaktifStrategi:
Inquiry(Online)

2 X 50




Sub CPMK 5-8-1 :
Mahasiswa mampu
mengaplikasikan Ladder
Diagram menggunakan
CX Programmer [C3]

10

Sub CPMK 5-8-1:
Mahasiswa mampu
mengaplikasikan
instruksi-instruksi pada
CX Programmer [C3]

Mahasiswa mampu
menentukan logika
pada Ladder Diagram
menggunakan CX

Kriteria: Jawaban benar
memiliki skor maksimal

Pendekatan:
InduktifMetode:
Pembelajaran
interaktifStrateg

11

Sub CPMK 5-8-1:
Mahasiswa mampu
mengaplikasikan
instruksi-instruksi pada
CX Programmer [C3]

Programmer i
Inquiry(Online)
2 X50
Mahasiswa mampu Kriteria: Jawaban benar Pendekatan:
mengaplikasikan memiliki skor maksimal InduktifMetode:

instruksi-instruksi pada
CX Programmer

Pembelajaran
interaktifStrateg
i:
Inquiry(Online)

12

Sub CPMK 5-8-1 :
Mahasiswa mampu
menganalisis dan
mengembangkan
aplikasi Bel Kuis dan
Lampu Berjalan pada
CX Programmer
[C4][P5]

2 X 50
Mahasiswa mampu Kriteria: Jawaban benar | pendekatan:
mengaplikasikan memiliki skor maksimal InduktifMetode:

instruksi-instruksi pada
CX Programmer

Pembelajaran
interaktifStrateg
i
Inquiry(Online)
2 X 50

13

Sub CPMK 6-11-1:
Mahasiswa mampu
menganalisis dan
mengembangkan
aplikasi Safety Crane
dan Pintu Garasi

Mahasiswa mampu
melakukan analisis dan
mengembangkan
aplikasi Bel Kuis dan
Lampu Berjalan pada
CX Programmer

Kriteria: Jawaban benar
memiliki skor maksimal

Pendekatan:
KonstruktivismeMet
ode: Pembelajaran
interaktifStrategi:
Inquiry(Online)

2 X 50

Mahasiswa mampu
melakukan analisis dan
mengembangkan
aplikasi Safety Crane
dan Pintu Garasi

Kriteria: Jawaban benar
memiliki skor maksimal

Pendekatan:
KonstruktivismeMet
ode: Pembelajaran
interaktifStrategi:
Inquiry(Online)

2 X50




Otomatis pada CX
Programmer [C4][P5]

14 Sub CPMK 6-11-1:
Mahasiswa mampu
menganalisis dan
mengembangkan
aplikasi Conveyor pada
CX Programmer
[C4][PS]

Otomatis pada CX
Programmer

15 Sub CPMK 6-11-1:
Mahasiswa mampu
menganalisis dan
mengembangkan
aplikasi Lampu lalu
lintas pada CX
Programmer [C4][P5]

Koordinaton MK

(Misbah, S.T., M.T.)

Mahasiswa mampu
melakukan analisis dan
mengembangkan

Kriteria: Jawaban benar
memiliki skor maksimal

Pendekatan:
KonstruktivismeMet
ode: Pembelajaran

aplikasi Conveyor pada interaktifStrategi:

CX Programmer Inquiry(Online)
2 X 50

Mahasiswa mampu Kriteria: Jawaban benar | pendekatan:

melakukan analisis dan
mengembangkan
aplikasi Lampu lalu
lintas pada CX
Programmer

NB: untuk validasi diberikan tanda/stempel yang bertuliskan telah ”tervalidasi”

memiliki skor maksimal

Menyetujui

KonstruktivismeMet
ode: Pembelajaran
interaktifStrategi:
Inquiry(Online)

2 X 50
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Rubrik penilaian

Sub Kriteria Poin
CPMK 4 3 2 1
Analisis Analisis yang Analisis yang Analisis yang Analisis yang
Implementasi | disampaikan disampaikan disampaikan disampaikan
sangat rinci dan cukup rinci dan kurang rinci tidak rinci dan
sangat sesuai cukup sesuai dan/atau kurang | tidak sesuai
dalam dalam sesuai dalam dalam
membandingkan membandingkan | membandingkan | membandingkan
dengan desain dengan desain dengan desain dengan desain
pembelajaran pembelajaran pembelajaran pembelajaran
lainnya lainnya lainnya lainnya
Penulisan Artikel yang ditulis | Artikel yang Artikel yang Artikel yang
artikel sangat sesuai ditulis cukup ditulis kurang ditulis tidak
dengan format sesuai dengan sesuai dengan sesuai dengan
penulisan artikel, format penulisan | format penulisan | format penulisan
rujukan sangat artikel, rujukan artikel, rujukan artikel, rujukan
sesuai dan sangat | cukup sesuai kurang sesuai tidak sesuai
orisinal dan cukup atau tidak ada, atau tidak ada,
orisinal dan kurang dan tidak
orisinal orisinal
Rumusan Sangat sesuai Cukup sesuai Kurang sesuai Tidak sesuai
hasil yang dengan rumusan dengan rumusan | dengan rumusan | dengan
diinginkan hasil dan bukti hasil dan bukti hasil dan bukti rumusan hasil
dan bukti penilaian dalam penilaian dalam penilaian dalam dan bukti
penilaian dari | UbD serta sangat | UbD serta cukup | UbD serta penilaian dalam
implementasi | lengkap lengkap kurang lengkap UbD serta tidak
lengkap
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